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Instrukcja obstugi

STANDARD: GB/T26701-2011

NAJWAZNIEJSZE CECHY

e Nowa konstrukcja sprawia, ze dron jest bardziej elastyczny i szybszy.
Syma X8HW jest w stanie lata¢ nawet przy silniejszych podmuchach wiatru.
Lot moze odbywacé sie zarowno na zewnatrz, jak i wewnatrz pomieszczen.
e Whudowany szescioosiowy zyroskop umozliwia precyzyjny lot.
e Modularna konstrukcja drona utatwia montaz i demontaz, jest rowniez
bardzo wygodna przy konserwacji drona.
e Syma X8HW jest w stanie obrocié sie w 3 osiach 0 360° i posiada funkcje
lotu po rzuceniu drona w powietrze.
e Tryb headless pozwala z tatwoscig powrdécié dronem do operatora.
e Nowa funkcja zawisu.



Tres¢ instrukcji, w tym specyfikacja i lista akcesoriow maja jedynie charakter
pogladowy. Nasza firma nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w druku i nie
bedzie w stanie powiadomié o tym uzytkownikéw. Wszystkie informacje

0 zmianach i btedach pojawig sie na oficjalnej stronie danego modelu Symy.

Bezpieczer’\stwo

1. Mniejsze czesci drona powinny znajdowac sie w miejscu niedostepnym dla dzieci,

aby zapobiec wypadkom.

2. Syma X8HW posiada duza moc. Podczas pierwszego uzycia, staraj Sie przesuwac
lewy drazek powoli, aby nie dopuscié¢ do zbyt szybkiego wznoszenia,
ktéremogtoby doprowadzi¢ do kolizji i uszkodzenia urzadzenia.

3. Po zakonczeniu lotu nalezy najpierw wytaczyé drona, a nastepnie nadajnik.

4. Nie ktadz akumulatoréow w w miejscach narazonych na dziatanie wysokich
temperatur (otwarty ogien, instalacje elektryczne).

5. Zaden cztowiek nie powinien znalezé sig w odlegtosci mniejszej niz 2-3 metry
od urzadzenia w locie lub podczas Iladowania, aby unikngé obrazen ciata,
wynikajacych z kontaktu z pracujacymi silnikami.

6. Dzieci operujace drona powinny znajdowaé sie pod nazdorem osoby doroste;j.
Instruktor powinien dopilnowa¢, aby dron pozostawat w zasiegu wzroku
operatora (lub instruktora).

7. Nie nalezy tadowac¢ jednorazowych baterii. Podczas wktadania baterii, nalezy
zwraca¢ szczegblng uwage na prawidtowa biegunowosé. Nie mieszaj baterii o
réznym poziomie wytadowania, zywotnosci lub réznych typéw baterii.

8. Jezeli urzadzenie nie jest uzywane, nalezy wytaczy¢ nadajnik i drona oraz wyjaé
baterie z nadajnika.

9. Nie nalezy dopusci¢ do zwarcia obwodu.

10.Maksymalna temperatura pracy urzadzenia wynosi 35° C.




Konserwacja

1. Regularnie czysé urzadzenie za pomoca czystej, suchej szmatki.

2. Unikaj kontaktu z bezposrednim storicem.

3. Kontakt urzadzenia z woda moze uszkodzi¢ elektroniczne elementy.

4. Sprawdzaj regularnie wtyczki i inne akcesoria. Jezeli zauwazysz
jakiekolwiek uszkodzenia, nie korzystaj z urzadzenia, dopoki nie jest
w 100% sprawne.

Zawartos¢ opakowania

W zestawie
* Dron * Kamera WiFi
* Nadajnik * Uchwyt urzadzenia mobilnego
- $migta « $rubki (24 sztuki) , = s
« Instrukcja obstugi = Nogi podwozia £ ) \\
» Srubokret - Wat \ 2 4 \
* Ostonki $migiet  Piasta smigta .
* tadowarka e Czytnik kart ; it H % <J><]> "“ l"l
 Akumulator « Karta pamieci i ~ WO <D<XD

Opis nadajnika

Opis nadajnika

Antena
Wskaznik LED

Przetacznik zmiany
predkosci (duza-mata)/
przycisk trybu headless

6t 3D
Lewy drazek Obrot3

(wznoszenie/
opadanie/obrot
w lewo/w prawo) —\;

=

Prawy drazek (lot
do przodu/do tytu/
w lewo/w prawo)

Trymer lotu do
[ przodu/do tytu

Trymer lotu w
lewo/w prawo/
przetacznik
zmiany trybu
sterowania

Trymer obrotu _
w lewo/w prawo

Przetacznik
zasilania




Instalacja baterii w nadajniku

Pokrywa komory

4 x baterie AA

1. Spos6b instalacji baterii: Otwérz pokrywe komory z tytu kontrolera. Wtéz
poprawnie cztery baterie alkaiczne AA do komory baterii, scisle przestrzegajac
biegunowosci baterii. Baterie nie znajduja sie w zestawie, nalezy je zakupié
oddzielnie.

1. Baterie musza by¢ zainstalowane z zachowaniem
prawidtowej biegunowosci, zgodnie z oznaczeniem
nabateriach i w komorze baterii. Zadna bateria nie moze
zostaé zainstalowana odwrotnie.

2. Nie nalezy mieszaé starych i nowych baterii.
3. Nie nalezy mieszaé réznych typow baterii.

Objasnienie przyciskdw nadajnika
i funkcji ekranu LCD
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1. Trymer lotu w lewo/w prawo: Po wtaczeniu nadajnika, punkt jest wyswietlony
W pozycji centralnej paska trymera.
2. Trymer lotu do przodu/do tytu: Po wiaczeniu nadajnika, punkt jest wyswietlany
W pozycji centralnej paska trymera.
3. Trymer obrotu w lewo/w prawo: Po wtaczeniu nadajnika, punkt jest wyswietlany
w pozycji centralnej paska trymera.
4. Wskaznik przyspieszenia: Po dopasowaniu czestotliwosci, wskaznik znajduje sie
w pozycji centralne;.
5. Wskaznik lotu do przodu: Gdy prawy drazek jest wychylony do géry, wskaznik
stopniowo wzrosnie; predkosé lotu do przodu stopniowo zwiekszy sie.
6. Wskaznik lotu do tytu: Gdy prawy drazek jest wychylony w dét, wskaznik
stopniowo wzrosnie; predkosé lotu do tytu stopniowo zwigkszy sie.
7. Wskaznik lotu w lewo: Gdy prawy drazek jest wychylony w lewo, wskaznik
stopniowo wzrosnie; predkosé lotu w lewo stopniowo zwiekszy sie.
8. Wskaznik lotu w prawo: Gdy prawy drazek jest wychylony w prawo, wskaznik
stopniowo wzrosnie; predkosé lotu w prawo stopniowo zwiekszy sie.
9. Wskaznik obrotu w lewo: Gdy lewy drazek jest wychylony w lewo, wskaznik
stopniowo wzrosnie; predkosé obrotu w lewo stopniowo zwiekszy sie.
10. Wskaznik obrotu w prawo: Gdy lewy drazek jest wychylony w prawo, wskaznik
stopniowo wzrosnie; predkosé obrotu w prawo stopniowo zwiekszy sie.
11. Wskaznik wysokiej/niskiej predkosci: Nacisnij przycisk A, aby przetaczaé
pomiedzy wysoka i niskg predkoscia. H - wysoka predkosé L- niska predkosé.
12. Wskaznik zasilania: Wyswietla obecny poziom mocy baterii nadajnika.
13. Wskaznik trybu: Trybem domysinym po starcie jest Tryb 1. Przytrzymaj
przetacznik B w prawo i wtacz nadajnik, aby zmienié tryb lotu na Tryb 2.
14. Wskaznik sygnatu: Pokazuje site sygnatu.




Zdjecie 1

1. Wyciagnij zaslepke,
jak pokazano na
zdjeciu (1).

Zdjecie 2

2. Wt6z ostonke do

obudowy, jak
pokazano na zdjeciu

2).

Installation steps of quadcopter’s safety guard

Zdjecie 3

3. Przykreé dwie srubki
do kazdej czesci, jak
pokazano na
zdjeciu (3).

Montaz nézek podwozia

Zdjecie 1

zdjeciu (1).

1.Wtéz nbzki do obudowy
drona, jak pokazano na

Zdjecie 2

2.Przykreé szerokie srubki,
az do blokady, jak

pokazano na zdjeciu (2).

Uchwyt na telefon

Montaz uchwytu na telefon

=
,/1 /
/

Y

1. Wsun uchwyt na telefon komérkowy na

antene.




22 2. Dostosuj uchwyt poprzez nacisniecie czesci
'ﬁ = sprezynowej uchwytu, co wymaga
. ‘) / zastosowanie pewnej sily.
.« &
./ 3. Mocno chwyé¢ uchwyt urzagdzenia mobilnego
"1 i pociagnij do géry z odpowiednig sity, aby zdja¢
A {* ) uchwyt z nadajnika.
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y Y
o A |

Instalacja i obstuga oprogramowania kamery

. . . Kamere nalezy wtaczyé przed
1. Pobieranie oprogramowania wiaczeniem drona i nadajnikal

Smartfony z systemem Android - pobierz pliki instalacyjne oprogramowania SYMA FPV z
witryny www.symatoys.net lub zeskanuj kod QR .

Smartfony z systemem iOS - przejdz do APP STORE i pobierz pliki instalacyjne oprogramowania
SYMA FPV lub zeskanuj kod QR.

2. Opis podtaczania

Podtacz urzadzenie do zrédta zasilania. Wskaznik $wiatta FPV bedzie $wiecié na zielono, a po 20
sekundach zacznie swieci¢ pulsujagcym czerwonym swiattem, czekajac napotaczenie z
urzadzeniem mobilnym. Wejdz w Ustawienia na swoim urzgdzeniu mobilnym i wtacz funkcje
WiFi.

W kolumnie sieci WiFi znajdz "FPV WIFI ****" j potacz sie z nig. Teraz opusé ustawienia, otworz
oprogramowanie SYMA FPV i nacisnij ikone START, aby przejs¢ do panelu sterowania. Ekran
urzadzenia mobilnego przeszedt w tryb wyswietlania obrazu z kamery w czasie rzeczywistym.
Petny pasek sygnatu, oznacza, ze sygnat WiFi jest najsilniejszy.




1. Uruchom program 2. Nacisnij ikone START. 3. The mobile phone

SYMAFPV. screen is displays

with real-time
imaging scenarios.

3. Objasnienie Menu podgladu obrazu z kamery

1. Powrot

o) - 2. Sita sygnatu WiFi

3. Przegladanie zdjeé i video
4. Nagrywanie video

5. Wykonanie zdjecia

n 6. Czas nagrywania video

4. Wykonywanie zdje¢ i nagrywanie video

Wykonywanie zdjeé i nagrywanie video: Gdy kamera WiFi jest uruchomiona, nacisnij
na ikone zdjecia lub video w menu podgladu w czasie rzeczywistym, aby natychmiast
wykonaé zdjecie lub nagraé video (wykonane pliki zdjeciowe i video mozna znalezé
w folderze “Checking of Photos and Videos").

5. Karta pamieci

W zestawie zataczona jest karta pamieci do kamery WiFi 720p. Jezeli karta pamieci jest
umieszczona w kamerze, zdjecie beda jednoczesnie zapisywanie zaréwno na telefonie, jak i na
karcie pamieci kamery. Jezeli kamera nie posiada zainstalowanej karty pamieci, pliki beda
zapisywane jedynie na telefonie komérkowym.




Tryby sterowania

Nadajnik posiada dwa wbudowane tryby
lotu - Tryb 1i Tryb 2. Aby zmieni¢ tryb
sterowania przytrzymaj przetacznik B

Z prawej strony, a nastepnie witacz
nadajnik.

Tryb 1 - domysiny

Sterowanie dronem

Wznoszenie i obnizanie putapu Lot do przodu i do tytu

Przesun drazek gazu w gore lub w dot, Przesun drazek steru w gore lub w dét, a dron
a dron wzniesie sig lub obnizy putap lotu. poleci do przodu lub do tytu.




Obrét w lewo i w prawo Lot w lewo i w prawo

Przesun drazek gazu w lewo lub w prawo,

Przesun drazek steru w lewo lubw prawo,
a dron obréci sig w dang strone.

adron poleci w dana strone.

Obstuga trymera

Trymer lotu do przodu i do tytu

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie porusza
sie do przodu lub do tytu, nalezy skorygowaé pozycje drona za
pomoca trymera lotu do przodu i do tytu.

Trymer lotu bocznego

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie
porusza sie na boki, nalezy skorygowaé pozycje drona
za pomoca trymera lotu w lewo/w prawo.

Trymer obrotu w lewo/w prawo

|

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie obraca
sie w lewo lub w prawo, nalezy skorgowaé pozycje drona za
pomoca trymera obrotu w lewo/w prawo.




Tryb 2

Sterowanie dronem

Woznoszenie i obnizanie putapu

Lot do przodu i do tytu

Przesun drazek gazu w gore lub w dot,
a dron wzniesie sie lub obnizy putap lotu.

Obrét w lewo i w prawo

Przesun drazek steru w gore lub w dét,
adron poleci do przodu lub do tytu.

Lot w lewo i w prawo

Przesun drazek steru w lewo lub
w prawo, a dron obr6ci sie w dang strone.

Obstuga trymera

Przesun drazek gazu w lewo lub w prawo,
a dron poleci w dana strone.

Trymer lotu do przodu i do tytu

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie porusza
sie do przodu lub do tytu, nalezy skorygowaé pozycje drona za
pomoca trymera lotu do przodu i do tytu.
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Trymer lotu bocznego

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie porusza sie
na boki, nalezy skorygowaé pozycje drona za pomoca trymera
lotu w lewo/w prawo.

Trymer obrotu w lewo/w prawo

-
Y
/A

Jezeli dron podczas zawisu w powietrzu samoczynnie obraca sie
w lewo lub w prawo, nalezy skorgowaé pozycje drona za pomoca
trymera obrotu w lewo/w prawo.

Przygotowanie do lotu i wiaczanie/wytaczanie drona

[. Przygotowanie do lotu

Krok 1: Wtacz zasilanie
nadajnika.

Krok 2: Otworz komore
pokrywy akumulatora

i podtacz akumulator,
jak pokazano na rysunku.

Krok 3: Wt6z akumulator
do obudowy i zamknij
pokrywe. Witacz drona
przetacznikiem na
spodzie.

Krok 4: Przesun lewy drazek (gazu) do najwyzszej
pozycji, a nastepnie do najnizszej pozycji. Gdy
wskaznik LED przestanie migac i zacznie $wieci¢
Swiattem ciggtym, oznacza to, ze dron przeszedt
w tryb gotowosci do pracy.
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Il. Wigczanie drona

Sposéb nr 1: Przesun lewy drazek (gazu) do

_ najwyzszej pozycji, a nastepnie z powrotem do
E ( pozycji centralnej, $migta drona powoli zaczng sie
: obracaé.

Sposob nr 2: Przesun lewy i prawy drazek do
srodka na 1 sekunde, wykonujac wewnetrzna
petle w ksztatcie liczby 8", aby wtaczyé
drona, $migta powoli zaczna sie obracac.

Sposéb nr 1: Przesun lewy drazek (gazu) do najnizszej
pozycji i prztrzymaj 2-3 sekundy, aby wytaczy¢ drona.

Sposob nr 2: Przesun lewy i prawy drazek do
srodka na 1 sekunde, wykonujac wewnetrzna
petle wksztatcie liczby 8", aby wytaczy¢ drona.

Cechy produktu

|. Zabezpieczenie przed niskim napieciem

Jezeli cztery wskazniki LED na spodzie drona zaczynaja migaé,
oznacza to, ze akumulator jest bliski wytadowania. W takim
wypadku, dron aktywuje funkcje ograniczenia wysokosci

i obnizy lot dobezpiecznego putapu.
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II. Zabezpieczenie nadpradowe

Jezeli Syma zderzy sie z obcym obiektem badz zablokuje
sie, a jej Smigta pozostana wtaczone, dron przejdzie w tryb
zabezpieczenia przed nadmiernym natezeniem pradu.

[ll. Funkcja poziomej kalibracji

Umiesé drona na poziomej powierzchni i przesun w tym samym
czasie oba drazki do prawych dolnych rogéw na 2-3 sekundy.
Wskaznik LED drona bedzie migaé w szybkim tempie i powrdéci
do normalnego zachowania po ok. 2-3 sekundach, co
sygnalizuje pomysine przeprowadzenie kalibracji.

IV. Obrot 3D

Gdy jestes zaznajomiony z podstawami obstugi drona, mozesz przejsé
do odkrywania jeszcze bardziej ekscytujacych i ryzykownych zabaw z
funkcja obrotu 3D. Wznies sie dronem na wysokosé przynajmniej 5 m
od ziemi, nacisnij przycisk obrotu w prawym gérnym rogu nadajnika

i jednoczesnie przesun prawy drazek do najwyzszej pozycji do przodu
/do tytu/w lewo/w prawo, a dron wykona obrét w dang strone.

V. Funkcja utrzymania wysokosci (zawisu)

Zwolnij lewy drazek (drazek gazu), a dron zawisnie na
obecnej wysokosci.

VI. Tryb headless

1. Definiowanie przedniego kierunku

1. Wiacz nadajnik.
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2. Po podtaczeniu drona do zrodta zasilania, ustaw
przetacznik w pozycji ON i ustaw okreslony
kierunek przodu drona w trybie headless.

3. Ustaw drazek gazu nadajnika w najwyzszej pozycji, a potem
W najnizszej pozycji. Dtugi sygnat dzwiekowy wyemitowany
przez nadajnik oznacza ukonczenie definiowania przedniego
kierunku.

2. Przechodzenie pomiedzy trybem headless i normalnym lotem

1. Po ukoniczeniu parowania, dron przejdzie do trybu domysinego,
wtedy wskaznik LED drona bedzie migat w wolnym tempie.
Nacisnigcie i przytrzymanie przez 2 sekundy przycisku trybu
headless w lewym gérnym rogu spowoduje wyemitowanie
sekwencji dzwiekowej, sygnalizujacej, ze dron przeszedt do
pracy w trybie headless. Kolejne przytrzymanie tego samego
przycisku przez 2 sekundy spowoduje opuszczenie trybu headless,
co zostanie potwierdzone pojedynczym, dtugim dzwiekiem. Podczas pracy w trybie headless
cztery swiatta drona migaja w wolnym tempie (co 4 sekundy).

2. W trybie headless operator nie musi wiedzieé¢, w ktéra
strone zwrdcony jest dron, sterowanie odbywa sie
zgodnie z kierunkiem ruchéw drazkéw nadajnika.

3. Problemy w trybie headless

1. Po zderzeniu sig z obcym obiektem w trybie headless moga
wystapié odchylenia zdefiniowanego kierunku. W takim
wypadku wystarczy, ze jednoczesnie przesuniesz oba drazki
w lewy dolny rég po ustawieniu drona w odpowiednim kierunku.
Jezeli wskaznik drona $wieci po powolnym migotaniu przez
3 sekundy, sygnalizuje to ukonczenie procesu.
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Wymiana i tadowanie akumulatora

Wymiana akumulatora:

1. Wytacz drona, ustaw 2. Wysun do tytu 3. Podtacz akumulator 4. Po wtozeniu
przetacznik na pokrywe komory do drona w spos6b akumulatora,
pozycje OFF. akumulatora. pokazany na rysunku. zamknij

pokrywe.

tadowanie akumulatora:

S

1. Podtacz wtyczke

2. Podtacz tadowarke do
akumulatora do tadowarki.

gniazdka sieciowego.
tadowarka z balanserem:
1. Wtéz wtyczke adaptera DC do gniazda tadowarki z balanserem. Czerwona dioda
tadowarki zaswieci sie.

2. Umiesé trojzytowa wtyczke balansujaca akumulatora do gniazda tadowarki, zielona dioda
tadowarki zapali sie. Gdy zielona dioda zgasnie, oznacza to ukonczenie tadowania. (czas
tadowania wynosi ponizej 200 minut).

Uwaga: Jezeli po podtaczeniu akumulatora dioda tadowarki nie zmienia koloru, oznacza to, ze
akumulator jest w petni natadowany.

Czas tadowania wynosi ponizej 200 minut.

Maksymalny czas zawisu to ponad 9 minut!

Srodki ostroznosci podczas tadowania akumulatora:

- Przeprowadzaj tadowanie w suchym i dobrze wentylowanym miejscu i z dala od zrédet
ciepta i materiatow tatwopalnych.

- Na czas tadowania wyjmij akumulator z drona. tadowanie powinno by¢ przeprowadzane
pod nadzorem osoby dorostej, aby zapobiec wypadkom.

- Po ukonczeniu latania nie taduj akumulatora, jezeli jeszcze nie ostygt. tadowanie
nagrzanego akumulatora grozi spuchnigciem akumulatora i spowodowaniem pozaru.

- Upewnij sie, ze korzystasz z oryginalnego kabla tadowania USB, dotgczonego do zestawu.
Jezeli akumulator nie byt uzywany przez dtugi czas badz jest spuchniety, wymien go.

- Nieuzywany akumulator z czasem wytraci swoj tadunek automatycznie. Zbyt czeste tadowanie
badz roztadowywanie moze skrocié zywotnosé akumulatora.

-15-




- W przypadku wymiany na niewtasciwy typ akumulatora istnieje ryzyko wybuchu. Zutylizuj zuzyte
akumulatoréw, zgodnie z instrukcja.

- Instrukcje ponizej nie zostaty

- Akumulatory nalezy wyciagnaé z urzadzenia przed rozpoczeciem tadowania.

Akumulatory nalezy tadowa¢ pod nadzorem osoby dorostej.

- Wyczerpane baterie nalezy wyciagnac z zabawki.

- Urzadzenia powinny byc¢ regularnie sprawdzane pod katem uszkodzer przewodéw, wtyczke,

obudowy itd. i w razie znalezienia usterki, nie nalezy korzystaé z urzadzenia, az do jego naprawienia.

- Ostrzezenie! Zabawke powinna by¢ sktadana przez osobe dorosta.

- Po otwarciu pokrywy komory baterii w nadajniku za pomocg $rubokreta, do urzadzenia nalezy
poprawnie zainstalowaé 4 baterie AA, wedtug ich dodatnich i ujemnych biegunéw. Nastepnie, nalezy
zamkna¢ komore akumulatora i zakrecic Srubki. Dron powinien by¢ podtaczony do litowego
akumulatora o pojemnosci 2000 mAbh i napieciu 7,4 V.

Montaz i demontaz kamery

Montaz kamery

Zdjgcie 1 Zdjecie 2 Zdjecie 3

1. Zdjecie (1) przedstawia gniazdo z tytu kamery, do ktérego nalezy wtozy¢ karte SD.
2. Wepchnij kamere na miejsce, jak pokazano na zdjeciu (2).
3. Podtacz kabel zasilajacy kamery do gniazda na obudowie quadcoptera, jak pokazano na zdjeciu (3).

Demontaz kamery

Zdjecie 1 Zdjecie 2 Zdjecie 3 Zdjecie 4
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1. Wyciagnij kabel zasilajacy kamery, jak pokazano na zdjeciu (1).

2. Naciénij zabezpiecznie na dolnej czesci obudowy, zgodnie ze zdjeciem (2).
3. Wypchnij kamere i wyciagnij, zgodnie ze zdjeciem (3).

4. Zdjecie (4) przedstawia spos6b wyciagniecia karty pamieci z kamery.

Montaz/demontaz $migiet

Demontaz smigiet

Zdjecie 1 Zdjecie 2 Zdjecie 3 Zdjecie 4
1. Odkreé i wyciagnij 2. Obroé piaste 3. Pociagnij wat do géry 4. Wyciagnij $migto,
nakretke smigta w $migta o ok. 90° i wyciagnij piaste jak pokazano na
spos6b pokazany na przeciwnie do ruchu smigta, jak zdjeciu (4).
zdjeciu (1) wskazéwek zegara. pokazano na zdjeciu
@)

Montaz $migta:

Zdjecie 1 Zdjecie 2 Zdjecie 3 Zdjecie 4
1. Wt6z $migto na 2. Natéz piaste na wat, 3. Wecisnij wat do srodka 4. Wkreé nakretke

wybrana o$, zgodnie zgodnie ze i obréé piaste o ok. 90° zgodnie z ruchem

ze zdjeciem (1). zdjeciem powyszej, zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, jak
tak aby przeswiat wskazOwek zegara, jak pokazano na zdjeciu
na wale pokazano na zdjeciu powyzej.
zostatzrownany powyze;j.
zeprzeswitem
napiascie.
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Rozwigzywanie probleméw

Problem Przyczyna Rozwiazanie
1. Aktywacja zabezpieczenia przed )
N niskim napieciem akumulatora. L POd'a_dlfJ drong. o
eanuie na 2. Jezeli nadajnik jest bliski 2. Wymiers baterie nadajnika.
guje wytadowania, wskaznik LED bedzie 3. Doprowadz do sparowania
polecenia. migaé. urzadzen, restartujac drona
3. Nadajnik nie zostat sparowany i nadajnik.
z dronem podczas inicjalizacji.
r;;)nuﬁele 1. Nadajnik jest bliski wytadowania. 1. Wymier .bat.erle.
gue 2. Inny nadajnik zakt6ca sygnat. 2. Poszukaj miejsca bez

sprawnie na zakt6cen sygnatu.
polecenia.

Dron nie 1. Skalibruj dron, aby

utrzymuije statej 1. Dron nie jest skalibrowany stat rowno z podtozem

pozycji podczas w poziomie. (instrukcja kalibracji

Jawisu znajduje sie w punkcie

' Il na stronie 13).
1. Zdefiniuj ponownie

Lot do_przodu 1. Problem z prawidtowym lotem . .J P )

w trybie headless . przdd (instrukcja w
. zostat spowodowany duzg . .

dziata iloscia Kolizii punkcie VI na stronie 13

S . .
nieprawidtowo A ) i 14 - tryb headless).
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Czesci zamienne

W tym miejscu mozesz przejrze¢ zakres czesci zamiennych. Aby utatwié
uzytkownikom wybor i zakup zamiescilismy w niniejszym dziale wszystkie
dostepne czesci zamienne. Ponizsze akcesoria moga zostaé nabyte u
lokalnego dystrybutora. Prosimy o wybranie koloru czesci podczas zakupu.

il

<D
D

X8HW-01 X8HW-02 X8HW-03 X8HW-04
Gorna obudowa Dolna obudowa Nogi podwozia Ostonki émigiet
(ztota) (ztota) (czarne) (czarne)
—— —— ValaValaN
X8HW-05 X8HW-06 X8HW-07 X8HW-08
Smigta CW Smigta CCW Zaslepki oston Gumki amortyzujace
(czarne) (czarne) (czarne)

A
¥

-
-

addd

X8HW-09 X8HW-10 X8HW-11 X8HW-12
Silnik A Silnik B Mocowania silnika Nakeretki $migta
(czerwono- (czarno-biate
niebieskie linie)
linie)
e je s .
X8HW-13 X8HW-14 X8HW-15 X8HW-16
Piasty $migta Mocowanie Nakretka Pokrywa
odbiornika silnika komory
(ztota) (ztota)




—m | ¥

X8HW-17 X8HW-18 X8HW-19 X8HW-20

Plytka odbiornika Akumulator tadowarka Ostona $wiatet

Ll -

e?

X8HW-21 X8HW-22 X8HW-23 X8HW-24
Nadajnik Kamera Wat silnika Czytnik kart

£

X8HW-25

Uchwyt
telefonu
komérkowego

Rysunek ztozeniowy




d Description Quantity | Code Description Quantity

1 Nakretka $migta 4 8 Przetozenie 4 15 Ptytka odbiornika 1
2 Piasta $migta 4 9 Mocowanie silnika 4 16 Akumulator 1
3 Smigta CCW 2 10 Silnik CCW 2 17 |Mocowanie odbiornika 1
4 Smigta CW 2 11 Silnik CW 2 18 Dolna obudowa 1
5 Gérna obudowa 1 12 Nakretka silnika 4 19 |Pokrywa komory akum. 1
6 Ostonki $migiet 4 13 Swiatto LED 4 20 Kamera WiFi 1
7 Zaslepka oston 4 14 Nézki podwozia 4

Najwainiejsze parametry

500 mm

190 mm

Dtugosé: 500 mm  Szerokosé: 500 mm
Wysokosé: 190 mm  Model silnika: 132
Akumulator: Litowy 7,4 V/2000 mAh

FEcCeE® & @ 7 1

N312 —
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Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Dwuwymiarowy kod Dwuwymiarowy kod
dla systemu Android dla systemu iOS

Ostateczna interpretacja tresci instrukcji
nalezy do producenta.





